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Abstract of DE3633010 



^^^^^ vehicle is described which has a fixed base; a frame which is connected to the 

jaseTa mirror which is supported by the frame; a shank section which is either provided on the base or 
on the frame; a round projecting section which is provided on the other element of the base and of the 
frame and is rotatably connected to the shank section; anc^^^^^^^^^iilii^lSi&The planetary 
gear mechanism is composed o^jgs^^^^^g^^^^^ internal toothing; SS^S^^^^^^ outside 
toothing which intermeshes with the inside toothing; and a rotor for successively moving the annular 
wheel or the sun wheel with respect to one another in an eccentric fashion in order ^Qg^f^f ^^ 
successive movement of a point at which the inside toothing and the outside toothing flnUSK with 
one another in a circumferential direction so that rotation of the rotor causes the annular wheel and the 
sun wheel to rotate with respect to one another in a circumferential direction, over a distance which 
corresponds to the difference in the number of teeth of the inside toothing and the outside toothing. 
Either the annula r wheel or the sun wheel engages with either the base or the frame via S^^^S^ 
dltgSi^S^IPmiSi^while the other element of the annular wheel and the sun wheel intermeshes with 

^^the base and of the frame so that the latter arSffllM^^l^^ffifeflE^if ' 
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Prufungsantrag gem. S 44 PatG ist gesteitt 

@ Splegelvorrfchtung fOr eln Fahrzeug 

Es wird eine Spiegelvorrichtung fur em Fahrzeug be- 
echrieben, die eIne teste Basis, e'men mit der Basis verbun- 
denen Rahmen. einen vom Rahmen geiagerten Spiegel, el- 
nen entweder an der Basis oder dem Rahmen vorgesehenen 
Schaftabschn!tt« einen runden vorstehenden Abschnitt der 
am anderen Element detr Basis und des Rahmens vorgesehen 
und drehbar mit dem Schaftabschnitt verbunden Ist, und 
einen Planetengetriebemechanlsmus aufwelst. Der Plane- 
tengetriebemechanismus wird durch eln RIngrad mit tnnen- 
verzahnung, ein Sonnenrad mh AuSenverzahnung, die mit 
der Innemferzahniing kfimmtr und einen Rotor 'zum naeheln- 
ander erfolgenden exzentrischen Bewegen des Ringrades 
Oder des Sonnenradea relatfv zuelnander gebildetr um auf 
di ese Welse nachelnander eine Verzahnungsstalle zwisehen 
v» der Innenvetzahnung und der Au&enverzahmtng In Urn- 
^ fangsHchtung zu bewegen und dadurch aufgrund der Ore- 
hung des Rotors das Ringrad und das Sonnenrad rplativ zu- 
elnander In Umfangsilchtung zu drehen« und zvirar um elne 
Strecke, die dem Umerschled In der Zfihnezahl zwfschen der 
Innenverzahnung und der Au&enverzahnung entsprlcht. 
09 Entweder das Klngrad Oder das Sonnenrad staht entweder 
mitder Basis oder dem Rahmen Gber elne Relbaingrfffsein- 
CO richtung In EIngriff, w&hrend das andere Element des Ring- 
^ rades und das Sonnenrades mft dem anderen Element der 



III Basb und des Rahmans kfimmt so daft diese In Umftings* 



richtung drehbar sfnd. 
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PatentansprQche 

1. Spiegelvorrichtung fOr ein Fahrzeug, gekenn- 
zeidnetdurch: 

5 

Eine Basis (20), die an einer TQr oder einem vorde- 
ran Kotflflgel des Fahrzeuges befestigt ist: 
dnen Rahmen (27), der mlt der Basis verbunden ist; 
einen Spiegel (26), der durch den Rahmen gelagert 
wird; to 
einen Schaftabschmtt (22), der einstOckig mit der 
Ba^ Oder dem Rahmen ausgebildet und verdkal 
angeordnet ist; 

einen runden vorstehenden Abschnitt (27ajt der 
einstilckig mit dem anderen Element der Basis (20) 15 
und des Rahmens (27) ausgebildet und mit einem 
Teil des Schaftabschnittes (22) drehbar verbunden 
ist; und 

einen Planetengetriebemechanismus mit einem 
Ringrad (23) mit elner Innenverzahnung, einem 20 
Sonnenrad (24) mit einer Aufienverzahnung, die 
mit der Innenverzahnung kammt. und einem Rotor . 
(25) zum hintereinander erfolgenden exzentrischen 
Bewegen des RIngrades (23) oder des Sonnenrades 
(24) relativ zueinander, um auf diese Weise nach- 25 
einander eine Verzahnungsstelle zwischen der In- 
nenverzahnung und der AuBenverzahnung in Um- 
fangsrichtung zu bewegen, um dadurch das Ring- 
rad (23) und das Sonnenrad (24) durch die Drehung 
des Rotors (25) in Umfangsricfatung zu drehen, und 30 
zwar um eine Stredce, die der Differenz in der Zfth- 
nezalil zwischen dem Ringrad und dem Sonnenrad 
entspricht, wobei der Planetengetriel>emechanls- 
mus mit einem restlichen Abschnitt des Schaftab- 
schmttes (22) derart koaxial verbunden ist^afi das 35 
Ringrad (23) oder das Sonnenrad (24) fiber eine 
Reibeingriffseinrahtung mit der Ba^ (20) oder 
dem Rahmen (27) in DreheingrifF stehen. wSiirend 
das andere Element des Rii^rades (23) und des 
Sonnenrades (24) mit dem anderen Element der 40 
Ba^ (20^ und des Rahmens (27) in Gngriff steht. 
um auf diese Wdse dch zusammen mit dem ande- 
ren Element der Ba^ und des Rahmois in Um- 
fongsrichtung zu drehen. 

45 

Z Motorgetriebene TQrspiegelvorrichtung fQr ein 
Fahrzeug. gekennzeichnet durch: 
Eine Basis (220), die an einer Tilr des F^rzeuges 
befestigt ist; 

einen Rahmen (227), der an seinem Fufiendal>- so 
schnitt schwenkbar an der Basis angeordnet ist so 
daB er in Vorw£Uts-/RacIcwartsrichtung drehbar 
ist; 

einen Spiegel (226), der durch den Rahmen gelagert 
wird; 55 
einen in den Rahmen (227) ehigebauten Elektromo- 
tor; und 

einen Reduktionsgetriebemechamsmus, der in den 
Ralunen (227) eingebaut ist und die Rbtationsge- 
schwindigkeit des Motors reduaert sowie so mit 60 
dem Raimien verbunden ist, daB er diesen mit der 
reduzierten Drehgeschwindigkeit des Motors 
dreht, 

wobei der Reduktionsgetriebemechanismus durch 
einen Planetengetriebemechanismus, ein Zahnrad 65 
(^S) mit groBem Durchmesser und ein Zahnrad 
(237) mh kleinem Durchmesser gebildet whd; 
und wobei der Planetengetriebemechanismus dn 
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Ringrad (223) mit einer Innenverzahnung, ein Son- 
nenrad (224) mit einer AuBenverzahnung, die mit 
der Innenverzahnung kammt, und einen Rotor 
(225) aufweist, um nacheinander ui exzentrischer 
Weise das Ringrad oder das Sonnenrad relativ zu* 
einander zu bewegen und nacheinander in Um- 
fangsrichtung eine Verzahnungsstelle zwischen der 
Innenverzahnung und der AuBenverzahnung zu 
bewegen, wobei der Planetengetriebemechanismus 
mit einem Schwenklagerabschnitt des Rahmens 
(227) so koaxial verbunden ist, daB das Ringrad 
(223) oder das Sonnenrad (224) Qber eine Reibein- 
griffseinrichtung mit der Basis (220) oder dem Rah- 
men (227) in Dreheingriff stehen, wShrend das an- 
dere Element des Ringrades und des Sonnenrades 
mit dem anderen Element der Basis und des Rah- 
mens in Eingriff steht um zusammen mit dem ande- 
ren Element der Basis und des Rahmens in Um- 
fangsrichtung gedreht zu werden und dadurch das 
Ringrad und das Sonnenrad relativ zueinander 
durch die Drehung des Rotors (225) in Umfangs- 
richtung um eine Strecke zu drehen, die dem Unter- 
schied in der ZSlhnezahl zwischen dem Ringrad 
(223) und dem Sonnenrad (224) entspricht; 
wobei das Zahnrad (238) mit groBem Durchmesser 
einstilckig mit dem Rotor (22^ ausgebildet ist; und 
wobei das Zahnrad (237) mit Ideinem Durchinesser 
am oberen Ende des Rotors in LAngsrichtung des 
Ralmiens angeordnet ist drehbar am Rahmen gela- 
gert ist mit dem Zahnrad mit groBem Durclunesser 
Idbunt und vom Motor Qber eine Schnecke (239) 
gedreht wird. 

Besdu-eibung 

Die voriiegende ErBndung betri^ eine Spiegelvor- 
richtung fOr ein Fahrzeug, genauer gesagt eine Spiegel- 
vorriditung f Or ein Fahrzeug, beispielsweise ein Motor- 
fohrzeug^l)ei der ein Rahmen zur Lagerung des Spiegels 
relativ zu dner Bads, die an einer Tflr oder einem vo^e- 
ren KotflQgel des Fahizeuges befestigt ist horizontal 
gedreht winL 

Die voriiegende Erfindung betrifft insbesondere eine 
motorgetriebene TQrspiegelvorrichtung fflr ein Fahr- 
zeug, i>ei der ein Rahmen zur Lagerung eines Spiegels 
an sdnem FuBendabschnitt auf einer an einer TOr des 
Fahrzeuges fixierten Basis verschwenkt wird, so daB er 
in Vorwarts-/RQckwartsrichtung drehbar ist Der Rah- 
men wird fiber einen Elektromotor gedreht der in den 
Rahmen eingebaut ist und zwar Qber einen Reduktions- 
getriebemechanismus zum Reduzieren der Drehzahl 
des Motors. Ene derartige TQrspiegelvorrichtung wird 
in dem Fall verwehdet bei dem der Rahmen in seiner 
Ausgangsstellung Qber die Breite des Fahrzeuges vor- 
steht Die Vorriditiing ist so ausgebildetdaB der Elek- 
tromotor mittels Femsteuerung von einem Raum des 
Fahrzeuges aus bet^tigt wird. um auf diese Weise den 
Rahmen innertialb der Breite des Fahrzeuges unterzu- 
bringen, w«m ein Gebrauch des Spiegels nicht erfor- 
derilch ist beispielsweise beim Abstellen des Fahrzeu- 
ges in einer Garage. 

In der japanischen Patentanmeldung 1 106 892/60 
wurde vbm gleichen Anmelder dne solche Spiegelvor- 
riditung fOr ein Motorfahrzeug vorgeschlagen, die in 
n^^^i^eser ^nm^img dargestellt ist Hierfoei ist eine 
i^ian einc r^gsEEi ? befestigt die wiederum an einer 
TQr Oder dnenHraraeren KotflQgel eines. Motorfahr- 
zeuges (nteht gezdgt) fixiert istrSn-Schafta^^lt^ 



36 33 010 



4 



ist einstQckig mit der Platte 2 ausgebildet und erstreckt 
sich in Vertikalrichtung. Ein Ringrad 3, ein Sonnenrad 4 
und ein Rotor 5, die einen Planetengetriebemechanis- 
mus bilden, sind mit dem Schaftabschnitt 2a gekoppelt 
Ein Rahmen 7 zur Lagerung eines SpiegeU 6 ist an 5 
einem runden vorstehenden Abschnitt 7a mit dem 
Scliaftabschnitt 2a verbunden. Das Ringrad 3, das mit 
einer Innenverzahnung 3a versehen ist, ist drehbar mit 
dem Schaftabschnitt 2a verbtmden. Die Drehung des 
Ringrades 3 wird durch eine Reibeingriffseinrichtung lo 
begrenzt Diese Einrichtung wird durch eine Reibplatte 
8, eine versenkte Feder 8 und eine Mutter 10 gebOdet. 
die mit dem Schaftabschnitt 2a verschraubt ist, so daB 
das Ringrad 3 nur dann gedreht wird, wenn eine Dreh- 
kraftauf das Ringrad 3 einwirkt, die nichttdeiner ist als i5 
ein elngesteUter Wert Das mit einer Aufienverzahnung 
4a versehene Sonnenrad 4 ist am unteren Ende des Ro- 
tos mit dnem exzentruwhen Schaftabschnitt 5a verbun- 
den. so dafi es relativ zum Rotor 5 drehbar ist Es wird 
durch eine Drehung des Rotors exzentrisch bewegt; so 20 
daB es in Umfangsiichtung nachetnander einen Versah- 
nungsabschnitt zwischen der AuBenverzahnung 4a des 
Sonnenrades 4 und der Innenverzahnung 3a des Ringra- 
des 3 bewegt Desweiteren steht ein Vorspning 7b, der 
am Rahmen 7 vorgesehen ist mit dem Sonnenrad 4 in 25 
^griff, so daB er radial beweglich und als Einheit mit 
dem Zahnrad 4 in Umfangsrichtung drehbar ist Der 
Rotor 5 ist an seinem oberen AuBemunfang mit ZlUinen 
versehea die ein Schneckenrad 5b bilden, und ist dreh- 
bar mit dem Schaftabschnitt 2a verbunden. Das Schnek- 30 
kenrad 5b steht fiber eine Offnung (nicht gezeigtX die 
durch den runden vorstehenden Abschnitt 7a des Rah- 
mens 7 gebildet ist mit einer Schneck^ 11 in ^ngri^ Die 
Schnecke 11 ist elnstflddg an einer Drehwelle 12a eines 
Elekt]t>mptors 12 ausgebildet der mit dem Rahmen 7 as 
gekoppelt ist so daB der Rotor 5 in Abh&ngigkeit von 
einer Drehung der Welle 12a gedreht wird. ' ^ 

Der Rahmen 7 ist desweiteren an seinem runden vor- 
stehenden Abschmtt 7a init.dem Rotor 5 drehbar ver- 
bunden. Die Axialbewegung des Rahmens 7 mit dem 40 
Rotor 5 wird durch eine Feder 13 und eine Mutter 14 
begrenzt Desweiteren ist ein Arretierungsmechanisr 
mus, der durch eine Kugel IS, eine Feder 16 etc gebildet 
wird, zvdsdien der Basis 1 und dem Rahmen 7 uigeord- 
net ^ * , 45 

Wenn be! einer derartig ausgebildeten Spiegelvor- 
richtung for ein Motorfaluzeug der Elektrbmotor 12 
durch Fenu^uerung aus einem hmenraum des Fahr* 
zeuges bet&tigt wird, um die Welle 12a zu drehen, wird 
der Rotor 5 fiber cUe Schnecke 11 gedreht, und das 50 
Sonnenrad 4 wird vom exzentrischen Wellenabschnitt 
5a des Rotors 5 exzentrisch bewegt so daB auf diese 
Wdse nacheinander em Verzahnungsabschmtt zwi- 
schen der AuBenveizahnung 4a des Sonnenrades 4 und 
der Innenverzahnung 3a des Ringrades 3 bewegt wird. 55 

Somit dreht sich bei einer Drehung des Rotors 5 das 
Sonnenrad 4 relativ zum Ringrad 3 in einer zur Richtung 
des Rotors 5 entgegengeset2:ten Richtung um dne 
Strecke, die der Qil^erenz in der ZEUmezahl zwischen 
dem Sonnenrad 4 und dem Ringrad 3 entspricht Diese 60 
Drehung des Zahnrades 4 wird vom Sonnenrad 4 Qber 
den Vorsprung^7^ auf den Rahmen 7 Cbertragen, so daB 
daher der Rahmen 7 relativ zur Basis 1 gedreht wird. 
Somh dreht sich bei dieser Spiegelvorriditung der Rah- 
men 7 relativ zur Basis 1 mit ein^ DrehzahL die gem&B 65 
der Drehzahl des Rotors 5 und der Differ^iz in der 
Z&hnezahl zwisdien der Verzahnung 3a und der Ver- 
zahnung4afestgelegt wird 



Bei einer derart ausgebildeten Spiegelvorrichtung f Or 
Motorfahrzeuge, wie sie in Fig. 19 gezeigt ist sind der 
Schaftabschnitt 2a, das Ringrad 3, das Sonnenrad 4, der 
Rotor 5, der runde vorstehende Abschnit 7a eta koaxial 
zueinander angeordnet so daB der Vorteil gegeben ist 
daB die Vorrichtung kompakt ausgebildet sein kann. 
Der runde vorstehende Abschnitt 7a des Rahmens 7 ist 
jedoch drehbar mit dem Rotor 5 gekoppelt der wieder- 
um drehbar mit dem Schaftabschnitt 2a verbunden ist 
So daB die Vorrichtung insofem nachteilig ist als das 
Spiel, das zur Sicherstellung der Drehung aes Rotors 5 
am Schaftabschnitt 2a und der Drehung des vorstehen- 
den Abschnittes 7a am Rotor 5 erfordpriich ist zwischen 
dem Schaftabschnitt 2a und dem runden vorstehenden 
Abschmtt 7a vorgesehen ist und damit das entsprechen- 
de Spiel zum Halten des Rahmens 7 groB ist 

Des wdteren werden bei einer Drehung des Rotors 5 
der Schaftabschnitt 2a und der Rotor 5 mit einer be- 
stimmten Drehgeschwindigkeit des Rotors 5 relativ zu- 
einander gleitend bewegt und der Rotor 5 und der run- 
de vorstehende Abschmtt 7a werden mit einer Drehge- 
sdiwindigkeit, die der Smnme der entsprechenden Ge- 
schwindigkeiten des Rotors 5 und des Rahmens 7 ent- 
spricht relativ zueinander gleitend bewegt Daher be- 
steht der Nachteil, daB das vorstehend erw^nte Spiel 
durch die vorstehend beschriebenen Gleitvorgfinge 
groB werden kann, so daB auf diese Weise das Gesamt- 
spiel zum Halten des Rahmens 7 ansteigt 

Die vorstehend erwfihnten Probleme kdnnen eben- 
falls bei einer Spiegelvorrichtung fClr ein Motorfahrzeug 
auftreten, bei der ein Schaftabschnitt 2a und ein runder 
vorstehender Abschnitt 7a einstQckig mit einem Rah- 
men 7 und einer Basis 1 ausgebildet sind Femer bei 
einer Spiegelvorrichtung fOr ein Motorfahrzeug, bei der 
ein Ringrad 3 und ein Sonnenrad 4 mit einem Element 
das ^en runden vorstehenden Absphnitt 7a aufweist 
und mit einem Element kSmmen, das dtien Schaftab- 
schnitt 2a besitzt 

Des wdteren ist bei der herkdmmlich ausgebildeten 
TOrspiegelvorrichtung fOr ein Fahrzeug gemSB Fig. 19 
der Rotor 5 so angeordnet daB er direkt durch die 
Schnecke 11 gedreht wird, und der Elektromotor 12 ist 
in eiper versetzten Position an der einen Seite (Vorder- 
seite des Fahrzfuges) in bezug auf die Lftngsrichtung 
des R^hmenis 7 angeordnet, wie in Fig. 20 gezdgt Da- 
her bestdit der >facbtei|, daB die Str^cke H, die der 
Rahmen '7 in Vorwfirtsrichtung des Fahrzeuges auf- 
grund des Rotors 5 und des Elektromotors 12 vorsteht 
so groD wird daB der Rahmea7 teilweise fiber die Brei- 
te des Fahrzeuges lunaus vorstehen kann, und zwar 
selbst dann, nachdem der Rahmen 7 in RQdcwftrtsrich- 
tung des Fahrzeuges gedreht worden ist tun dort in dem 
Fall angeordnet zu sein, in dem der AuBendurchmesser 
der ZSlhne 5b des Rotors 5 oder die GroBe des Elektro- 
motors 12erhGhtsind um einen Oberschufi in bezug auf 
das zum Drehen des Rahmens 7 erforderliche Drehmo- 
ment vorztisehea 

Der &f Indung liegt die Aufgabe zugrunde, die vorste- 
hend goiiannten Probleme des Standes der Technik zu 
Idsen und eine Spiegelvorriditung fOr ein Fahrzeug zu 
schaffen, die eine an einer TOr oder einrai vorderen 
KotflQgel des Fahrzeuges befestigte Basis, einem mit 
der Basis gekoppehen Rahmen, einen vom Rahmen ge- 
lagerten Spiegel einen einstfickig mit der Basis oder 
dem Robm&i ausgebOdeten und vertikal angeordneten 
Schaftabschnitt und einen runden vorstehenden Ab- 
sdhnitt der einstilcktg am anderen Element der Basts 
und des RahmehS ausgebildet und mit emem Teil des 
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Schaftabschnittes drehbar verbunden ist, aufweist und 
bei der das Spiei zum Halten des Rahmens gering ist 

..Die Erfindung bezweckt desweiteren die Schaffung 
einer Spiegelvorrichtung fQr ein Fahrzeug mit einer an 
einer TQr des Fahrzeuges befestigten Basis, dnem Rah- 5 
men. der an selnem FuBendabschnitt|^gggi^BiSi£l^r- 
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ist, ememRedulctibnsgetriebemechaiiisnius, der in den 
Rahmen dngebaut ist und die Drehzahl des Motors 
reduziert sowie so mit dem Rahmen gekoppelt ist. daB 
er diesen mit der reduzierten Drehzahl dreht, wobd der 
Rahmen so angeordnet ist. daB er nidit fiber die Breite 
des Fahrzeuges vorsteht. wenn der Rdimen vom Motor 
in seine andere SteUung zurQckgedreht worden ist 

Diese Aufgabe wird erfindungsgem&& durch eine 
Spiegelvorriditung fOr ein Fahrzeug geldst, die die fol- 
genden Bestandteile umfafit: Eine an einer TQr oder 
einem vorderen KotflQgel des Fahrzeuges biefestlgte 
Basis, einen mit der Basis gelcoppelten Rahmen, elnen 
vom Rahmen gelagerten Spieget einen Schaftabschnitt 
der einstQckig mit der Basis oder dem Rahmen ausgebil- 
det und vertikal angeordnet ist einen vorstehenden Ab- 
schnitt der am anderen Element der Basis und des Rah- 
mens einstQckig ausgebOdet ist imd drehbar mit einem 
Teil des Sdiaftabsclmittes gekoppelt ist und einen Pla- 
netengetriebemechanismus einschlieBlich eines Ringra- 
des nut einer Innenveizahntmg. eines Sonnenrades mit 
einer AuBenveizahnung. die mit der Innenverzahnung 
kflmmt und eines Rotors zum hintereinander erfolgen- 
den exzentrischen Bewegen des Ringrades oder des 
Sonnenrades relativ zueinander, um auf diese Weise 
nacheinander in Umfangsrichtung eine Verzahnungspo- 
sidon zwischen der Innenverzahnung und der AuBen- 
verzahnung zu l>ewegen und das lUngrad und das Son- 
nenrad aufgrund der Drehung des Rotors relativ zuein> 
ander zu d^hen. und zwar um one Strecke;. die der 
Differenz in der Zfihnezahl zwischen dem Ringrad und 
dem Sonnenrad entspricht Der Planetengetriebeme* 40 
chanismus ist hierbd koaxial mit einem vetbidbenden 
Absdmitt des Sdiaftabschnittes gekoppelt. imd zwar so. 
daB das Ringrad oder das Sonnenrad drehbar dber eine 
Reibemgriffiseinfichtung mit der Basis oder dem Rah- • 
men kimmt wlhrend das andere Elemoit des Ringra- 45 
des und des Sonnenrades mit dem anderen Element der 
Ba^ und des Rahmens kSmmt.so daB es zusammen mit 
dem anderen Element der Basis und dem Rahmen in 
Umfangsrichtung drehbar ist 

inwdtererAusgestahung der Erfindung ist bei einer so 
derartigen Spiegelvorrichtung der runde vorstehende 
Absdmitt drehbar mit dnem Absc^nitt des Sdiaftab- 
schnittes verbundea und der Planetengetriebeme^a- 
nismus, der durch das Ringrad. das Sonnenrad. den Ro- 
tor etc. gebildet wird. tst koaxial mit dem restlichen 
Absdmitt des Sdiaftabschnittes verbunden. Daher ist 
nicht nur die Spiegelvorrichtung aufgrund der Tatsache, 
daB der I^erschaft der runde vorstehende Absdmitt 
der Planetengetriebemechanismus eta koaxial zueinan- 
der angeordnet sind. kompakt ausgebildet sondem 
auch die GrOBe des Spides zum Halten des Spiegels ist 
gering, da nur dn einziger Spalt der zur Sicherung der 
Drehung des rundeh vorstehende Absdinittes auf dem 
Lagerschaft erforderiich ist. zwischen dem Lagerschaft 
und dem rundenvorstdienden Absdmitt vorgesehen ist. 65 
DarOber hinaus gldtoi der Lagersdiaft uikI der runde 
vorstehende Absdmitt reiativ zueinander mit einer 
niedrigen Gescfawmdigkeit die durch den nanetenge- 
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triebemechahismus herabgesetzt wird, so daB daher die 
durch die entsprediende Gleitbewegung entstehende 
Reibung gering gehalten wird, so daB hierdurch die 
GrdBe des Spiels zum Halten des Rahmens kaum anstei- 
gehkann. 

In Weiterbildung der Erfindung umfaBt die erfin- 
dungsgemSB ausgebildete motorgetriebene TOrspipgd- 
vorrichtung ffir ein Fahrzeug die folgenden Bestandtei- 
le: Eine an einer TQr des Fahrzeuges befestigte Basis, 
emen an seinem FuBendabschnitt an der Basis ver- 
schwenkbaren Rahmen. so daB dieser in Vorwftrts-/ 
RQckwartsrichtimg drehbar ist, emien durch den Rah- 
men gelagerten Spiegel, emen in den Rahmen eingebau- 
ten Qektromotor. einen Reduktionsgetriebemechanis- 
mu$. der in den Rahmen eingebaut ist und die Drehzahl 
des Motors reduziert sowie derart mit dem Rahmen 
gekoppelt ist daB er den Rahmen mit der reduzierten 
Drehzahl des Motors dreht wobei dieser Reduktionsge- 
triebemechanismus durch einen Planetengetriebeme- 
chanismus, ein 2^hnrad mit groSem Durchmesser und 
ein Zahnrad mit kleinem Durchmesser gebildet wird 
und der Planetengetriebemechanismus ein Ringrad mit 
einer Innenverzahnung. ein Soimenrad mit einer Au- 
Benverzahnun& die mit WQbi^^^|bj^g^^^g?it 

tri^^^^^^^ra^^^^^^^^^^^^^^^^^des 
relativ zu dem anderen Element aufweist um auf diese 
Weise nacheinander dne Verzahimngsstelle zwischen 
der Iimenverzahnung und der AuBenverzahnimg in 
Umfangsrichtung zu bewegen. Der Planetengetriebe- 
mechanismus ist koaxial mit einem Schwenldagerab- 
schnitt des Rahmens verbunden, so daB das Ringrad 
Oder das Sonnenrad drehbar. mit der Basis oder dem 
Rahmen 0ber dne Reibeingriffseiiuichtung kflmmt 
widirend das andere Element des Ringrades und des 
Soimenrades nut dem anderen Element der Basis und 
des Rahmens kflmmt. daB es in Umfangsrichtung zusam- 
men mit dem anderen Element der Basis und des Rah- 
mens drehbar ist um auf diese Weise aufgrund der Dre- 
hung des Rotors das Ringrad und das Soimenrad relativ 
zueinander in Umfangsrichtung zu dreheq. und zwar um 
dne Strecke. die der Differenz in der ZShnezahl zwi- 
schen dem Ringrad und dem Soimenrad entspricht Das 
Zahnrad mit groBem Durchmesser ist einstQckig am Ro- 
tor ausgebildet wflhrend das Zahnrad mit kleinem 
Durchmesser am oberen Ende des Rotors in Lflngsrich- 
tung des Rahmens angeordnet und drehbar am Rahmen 
gdagert Ist Das Zahnrad mit klemem Durchmesser 
kflmmt mit dem Zahnrad mit groBem Durchmesser und 
wird fiber eine Schnecke vom Motor gedreht 

Bd der vorstehend beschriebenen Ausfdhningsform 
der Tiirspiegehrorrichtung ist die Vorrichtung nicht nur 
kompakt ausgebildet da der Planetengetriebemecha- 
nismus, der durch das Ringrad, das Sonnenrad, den Ro- 
tor etc. gebildet wird, koaxial mit der Basis imd dem 
Sdiwenklagerabschnitt des Rahmens verbunden ist 
sondem es kann auch das auf den Rotor oder den Rah- 
men fibertragene Drehmoment erhdht werdoi. ohne 
hierbei den Aufienduirhmesser des Rotors oder die 
GrOBe des Elektromotors zu erhohen, da die Drehzahl 
des Elektromotors m redu^erter Weise auf das Zahnrad 
mit groBem Durchmesser (das der vorstehend erwahn- 
ten Verzahnung Sb entspricht), das am Rotor vorgese- 
hen ist fiber das Zahnrad mit kleinem Durdimesser, das 
am vorderen Ende des Rotors in Lflngsrichtung des. 
Rahmois angeordnet und am Rahmen verschwenkbar 
ist fibertragen wird. 

DarOber hinaus wird bei dieser Ausffihrungsform der 
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Findung wir< 



Erfindung die Drehgeschwindigkeit des Elektromotors 
fiber die Schnecke auf das Zahnrad mit kleinem Durch- 
messer Ubertragen, um auf diese Weise die GrOBe des 
Versatzes der Schnecke oder des Elektromotors zur ei- 
nen Seite hin im Vergldch mit der in den Fig* 17 und 18 5 
gezeigten hericOmmlichen Vorrichtung zu reduzieren, 
so daB es mdglich ist, das Mafi, um das der Rahmen 
aufgrund der Anordnung des Rotors oder des Elektro- 
motors in dem Fall, wo die Grdfie des Rotors oder des 
Elektromotors nicht verdndert ist, vorsteht, zu reduzie- lo 
ren. Femer ist es mdglich, fCr den Fall, indem das Mafi, 
um das der Rahmen vorsteht, nicht ver&ndert wird, die 
Grdfie des Rotors oder des Qektromotors zu erhdhen. 



15 



nac^igend anhand von Ausf (ih- 
rungsbeispielen in Verbindung mit der Zek:hnung im 20 
einzelnen ^&utert Es zeigen: 

die Fig. 1 bis 4 eine erste Ausfdhrungsform einer er- 
findungsgemSB ausgebildeten Spiegelvorriditung fflr 
ein Motorfahrzeug,:WPbei:Fig.l einen LSngsschnitt 
durdi den Hauptabschnitt entlang Unie 1^1. der .Fig. 2 25 
zdgt. Fig. 2 einen Querschnitt durch den Hauptab- 
schnitt entlang linie II-II in Fig. 1 zeigt und Fig. 3 ein 
IMagramm ist, das die Gesamtanordnung der Spiegel- 
vorrichtung fOr ein Motorfahrzeug nach den Fig. 1 und 
2 zdgt, wfihrend Fig. 4 in Draufsicht die gleidie Vor- 30 
richtungdarstellt; 

Fig. 5 einen Ungsschnitt durch den Hauptabschnitt 
einer zweiten AusfOhrungsform dner erfindtuigsgem&fi 
ausgebildeten Spiegelvorrichtimg; 

Fig. 6 einen L&ngsschnitt durch den Hauptabschnitt 3S 
dner drittai AusfOhrungsform einer erHndungsgemSlfi 
ausgebildeten Spiegelvorrichtuhg; 
' wig, 7 dnen Lfingsschnitt durch den Hauptabschnitt 
dner vierten AusfOhrungsform einer erfindungsgemSlfi 
ausgebildeten Spiegelvorrichtung; 

Fig. 8 einen L&ngsschnitt durdi den Hauptabschnitt 
einer fOnften AusfOhrungsform einer erfindungsgemflfi 
ausgebildeten Spiegelvorrichtung; 

F|g. 9 einen Querschnitt, der schematisch die Ausbil- 
dung des Planetengetriebemechanismus der Fig. 8 4S 
zdgt; 

die Fig. 10 bis 18 Ansichten dner sechsten AusfOh- 
rungsform der TOrspiegelvorrichtung, wobei Fig. 10 ein 
L&Qgssdmitt durch den Hauptabschnitt entlang Linie 
X-X in Fig: 11 ist. Fig. 11 ein Querschnitt durch den 50 
Hauptabschnitt entlang Linie XI-XI in Fig. 10 ist. 
Fig. 12 eine ausdnandergezogene pei^kthniche An* 
sicht des Hauptabschmttes der Vorrichtung der F|g. 10 
und 1 1 zdgt Fig* 13 ein Diagramm ist, das die Gesamt- 
ausbildung der Spiegelvorrichtung der F|g. 10 and 11 55 
zeigt, Fig. 14 die gldche Vorrichtung in der Draufsicht 
zeigt und die Fig. 15 bis 18 Ansichten zur Cri&uterung 
der Funktionswdse des Ringrades, des Sonnenrades, 
des Rotors, der Gle^lplatte und der Stifte sind; 

Fig. 19 einen LSngsscfanitt durch den Hauptabsclmitt 60 
einen herk5mmllch ausgebildeten AusfOhrungsform ei- 
ner Spiegelvorrichtung fOr ein Motorfahrzeug gem&fi 
der eingangs erwfihnten frOheren Aiuneldung; und 

Fig. 20 emen Teilschnitt entlang Linie XX-XX von 
Fig. 19, 

Es werden nunmehr anhand der Fig. 1 bis 16 AusfOh- 
rungsfbnnen der erfindungsgemfiB ausgebOdeten Spie- 
gelvorrichtung fOr ein Motorfahrzeug im dnzefaien be- 



schrieben. 

Die Fig. 1 bis 4 zeigen eine erste AusfOhrungsform 
der Erfrndimg. Wie in den Fig. 1 und 2 dargesteUt ist, ist 
eine BjB^^iiaiit einem L-fOrmigen Querschnitt gemftB 
Fig. 3 an emer TOr oder einem vorderen Kotflflgel eines 
Fahrzeuges(nicht gezeigt) bef estigt Eine Platte 21 ist an 
der Basis 20 fixiert, und em zyiindrischer Lagerschaft 22 
ist an seinem unteren Ende mit der Basis 20 verstemmt 
Ein Ringrad 23, ein Sonnenrad 24 und ein Rotor 25 
bilden einen Planetengetriebemechanismus iind sind mit 
dem Lagerschaft 22 gekoppelL Femer ist ein Rahmen 
27 zur Lagerung eines Spiegels 26 Ober einen runden 
vorstehenden Abschnitt 27a mit der Lagerwelie 22 ver- 
bunden. 

Das mit einer Innenverzahnung 23a versehene Ring- 
rad 23 ist derart mit dem Lagerschaft 22 drehbar ver- 
bunden, daB die Drehung des Ringrades 23 durch eine 
Reibeingriffsemrichtung begrenzt wird, weiche durch 
zwei Platten 28 und 29, eine versenkte cine 
Mutter 31 gebildet wird, so daB das Ringrad 23 sich nur 
dann dreh^ wenn eine Drehlcraf t, <Ue nidit kleiner ist als 
ein dngestellter Wert, auf das Ringrad 23 emwirkt Die 
untere Platte 28» die aus einem Material mit einem nied- 
rigen Rdbungskoeffizienten besteht, ist mit einem abge- 
flachten Absdinitt 22a.nidit drehbar vwbunden, der am 
Lagerschaft 22 vorgesehen ist Die obere Platte 29, die 
aus emem Material mit hohem- Rdbtmgskoeffizienten 
besteht, Ist 

Abschnitt 22a des Lagerschaftes 22 gekoppelL Die Fe- 
derkraft der Feder 30 wird durch die Mutter 31 einge- 
stellt, die mit einem Gewindeabschnitt des Lagerschaf- 
tes 22 yersdiraubt ist 
Das mit einer Aufienverzahnunj 




dem d^glU^^^^b|^^^|$d6&. Bd dner Drehung 
des RotSre^wiraaasso^S^ 24 durch einen exzen- 
40 trischen Wellenabschnitt 25a des Rotors 25 exzentrisch 
bewegt, so daB ein Verzahnungsabschnitt zwisdien der 
AuBenverzahnung 24a des Sonnenrades 24 und der In- 
nenverzahnung 23a des Ringrades 23 nacheinander in 
Umfangsrichtung bewegt vArd. Desweiteren ist das 
Sonnenrad 24 jnit eineni Vprspnmg 24b versehen, der 
mit einem ausgenommenen Abschnitt 77b in Eingriff 
steht; der im Rahmen 27 ausgebildet ist, so daB der 
Vorspnmg m Radialrichtung des Sonnenrades 24 be- 
wegbar und in Umfangsrichtung zusammen mit dem 
Rahmen 27 drehbar ist 

Der Rotor 25 ist- mit dem Lagerschaft 22 zwischen 
zwd Axialdruc1q>Iatten 32 und 33 drehbar verbunden. 
Er ist an seinem oberoi Abschnitt einstOckig nut emem 
Rad 2Sb versehen,. das mit einer Schnecke 34 k&mmt 
Die ^dmecke 34 ist dnstflddg^t dner W^Ile 35a ernes 
Qektromotors 35 verbunden, dermit dem Ralimen 27 

Sskoppelt ist, und Ic&mmt ndt dem Rad 256 durch erne 
ffnung 27c; die sich durch den Rahmen 27 erstreckt 
Die untere Platte 32 ist drehfest mit ^em zwdten ab- 
gefladiteh Abschnitt 22b gekoppdt, der am Lageischaft 
22 vorgesehen ist Die obere Ajdaldrudq)latte 33 steht 
drehfest mit einer axial veriaufenden Nut 22 in Eingriff, 
die im L^agcrschaft 22 ausgebildet ist Die Axialbewe- 
gung der Platte 33 wird durch einen Sprengring 36 be- 
65 grenzt 

Der runde vorstehende Al>schhitt 27a des Rahmens 
27 ist Ober zwd Buchsen 37 and 37« die mittels Prefipas- 
simg in eia innenibch des vorstehenden Abschnittes 27a 
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etngesetzt sind, drehbar mh einem oberen Abschnitt des 
Lagerschaftes 22 verbunden. Der. vorstehende Ab- 
schnitt 27a wlrd durch eine Feder 39 nach oben ge- 
drOdct, die ebenfalls eine Kugel 38 unter Dnick setzt» 
und wird durch eine Axialdnickplatte 40, eine eine Dre* 
hung verhhidemde Unteriegscheibe 41 und eine Mutter 
42 an einer Trennung vom Lagerschaft 22 gehindert 
Die Kugel 38^ die Feder 39 und ein ausgenommener 
Abschnitt 21a» der In der Platte 21 ausgebildet ist, bilden 
emen Arretierungsmedianismus zur Fbderung des Rah- 
mens 27 an der Basis 20 in eIner beliebigen Position 
(emer ausgefahrenen Position, wie durch die durchgezo- 
gene Linie verdeutlicht, oder emer VorwErts- Oder 
Radcwartsposition, wie giestrichelt dargesteUtX wie <fite 
in Fig. 4 gezeigt ist, Eine mit einer GummitOlie 43 verse- 
hene Abdeckung 44, ist auf das obere Ende des vorste- 
henden Abschnittes 27a des Rahmens 27 gepaBt, um ein 
Eindringen von Regenwasser oder von Staub in den 
Abschnitt 27a zu verhindem. Der obere Endabschnitt 
des Rahmens 27 ist am tflrseitigen Ende teiiweise abge- 
schnitten, wie in Fig, 3 gezeigt, so daB er von der Basis 
20 um eine vorgegebene Stredce getrennt ist, um auf 
diese Weise Luftgerlusche im Betrieb des Fahrzeuges 
zu reduzieren und Regentropfen auf dem Seitengias zu 
entfemen. 

Wenn bei einer derartig ausgebildeten Spiegelvor- 
richtung der Elektromotor 35 Ober Femsteuerung von 
etnem Fahrzeugraum erregt wird, um die Welle 35a in 
Drehungen zu versetzen, wird der Rotor 25 fiber die 
Sdmecke 34 gedreht, und das Sonnenrad 24 wird durch 
den exzentrisdien WeQenabsdmitt 25a des Rotors ex- 
zentrisdi bewegt, um auf diese Weise nadieinander ei- 
nen Verzahnungsabschnitt zwischen der AuBenverzah- 
nung 24a des Sonnenrades 24 und der Innenverzahnung 
23a des Ringrades 23 in Umfangsrichtung zu bewegen. 
Somtt dreht sidi bei emer Drehung des Rotors 25 das 
Sonnenrad 24 relativ zum Ringrad 23 in der zur Dre- 
hung des Rotors 25 entgegengesetzten Richtung um 
dne Stredce, die dem Untersdiied in der Zfthnezahl 
zwisdien der AuBenverzahnung 24a und der Innenver- 
zahnung 23a entspricfat Diese Drehung des Zahnrades 

24 wird vom Sonnenrad 24 fiber den Vorsprung 246 auf 
den Ralunen 27 flbertragen, so daB daher der Rahmen 
27 relativ ztir Ba^ 20 gedreht wird. Somit dreht sich bd 
dieser Spiegelvorrlcfatung der Rahmen 27 rdativ zur 
Basis 20 mit einer Dreligeschwindigkdt, die durch die 
Drehgeschwindigkeit des Rotors 25 und den Unter- 
schied m der 2^hnezahl zwischen der Verzahnung 23a 
und der Verzahnung 24a f estgelegt wird 

In Fig. 5 ist eine zweite Ausfalirungsform der Erfin- 
dung dargesteUt Bei dieser Ausffihrungsform ist ein 
Ringrad 23 fiber einem Sonnenrad 24 und einem Motor 

25 angeordnet Die Drehung des Ringrades 23 wird 
durch eine Reibemgriffsemrichtung begrenzt, die durdi 
dnen Sprengi^ 45, zwd Flatten 28 und 29, eine ver- 
sei^e Feder 30 und erne Mutter 31 gebildet wird. Ein 
Vorsprung 24b des Sonnenrades 24 steht mit einem aus- 
genommenen Absdmitt 46a in Sngriff, der in einem 
Ring 46 vorgesehen ist, wdcher mittds PreBpassung in 
dnen Ralunen 27 eingesetzt ist, so daB der Rahmen 27 in 
Radialrichtung des Sonnenrades 24 bewegbar und zu- 
sammen mit dem Ring 46 in Umfangsriditung drehbar 
ist Die Ausbildung der zwdten Ausffihrungsform ent- 
spricfat im wesentlichen der der ersten Ausffiluimgs- 
form mit Ausnahme der vorstetiend beschriebenen 
Merkmde. Daher sind Teile der zweiten Ausffihrungs- 
form, die denen der ersten Ausffihrungsform entspre- 
dien, mit glddien Bezugsziffem versdien, wol>d auf 
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deren ErilLuterung verzichtet wird. Die Funktionswdse 
dieser zwdten Ausffihrungsform entspricht der der er- 
sten Ausffihrungsform, so daB auch auf eine Beschrd- 
bung dieser Funktionswdse verzichtet wird. 
5 Fig. 6 zeigt eine dritte Ausffihrungsform der Erfm- 
dung. Bei dieser Ausffihrungsform ist ein runder vorste- 
- hender Abschnitt 27a eines Rahmens 27 mit einem unte- 
* ren Abschnitt eines Lagerschaftes 22 gekoppdt Ein Pla- 
netengetriebemechanismus und eine Reibeingriffsein- 
to richtung sind mit dnem oberen Absdmitt des Lager- 
schaftes 22 verbunden. Die Ausbildung der dritten Aus- 
ffihrungsform entspricht im wesentlichen der der vor- 
stehend beschriebenen Ausfflhrungsformen mit Aus- 
nahme der vorstehend erl&uterten Merkmale. Daher 
15 wurden Teile der dritten Ausffilu-ungsform, die denen 
der vorstehenden Ausfflhrungsformen entsprechen, mit 
gleichen Bezugsziffem versehen,wobei auf deren ErUu- 
terung verzichtet wird. Da femer die Funkdonsweise 
der dritten Ausffihrungsform der der ersten Ausfflh- 
20 rungsform entspricht, wurde auch auf eine ErlSuterung 
der Funktionsweise verzichtet 

Fig. 7 zdgt eine vierte Ausffihrungsform der Erfin- 
dtmg. Bei dieser Ausffihrungsform ist ein Ringrad 23 
unter einem Sonnenrad 24 und einem Rotor 25 angeord- 
25 net Die Ausfflhrung der vierten Ausffihrungsform ent- 
spricht im wesentlichen der der vorstehend beschriebe- 
nen dritten Ausffilirungsform mit Ausnahme des vorste- 
hend eriauterten Merkmals. Daher wurden bei der vier- 
ten Ausffihrungsform gleiche Bezugsziffem wie bei der 
30 dritten Ausffihrungsform* verwendet, wobei auf deren 
Erlauterung vendditet wird Da femer die Funktions- 
weise der vierten Ausffihmngsform der der ersten Aus- 
ffihrungsform entspricht, wird auch auf eine Beschrei- 
bung dieser Funktionswdse verzichtet 
35 Die Fig. 8 und 9 zeigen eine ffinf te Ausffiluiuigsform 
der Erfindung. Bei dieser Ausffiluimgsform wird ein Pla- 
netengetriebemechanismus. durdi ein Ringrad 123 mit 
einer Innenverzalmung i2Sa, ein Sonnenrad 124 mit ei- 
ner AuBenverzahnung 124a aus flexiblem Material, ei- 
40 nem Rotor 125, der mit einem eliptischen Wdlenab- 
sdmitt 125a versehen ist, einer Vielziahl von Kugein 126 
zur Obertragung der Bewegung des eliptisdien WeHen- 
al>sdmittes 125a des Rotors 125 auf das Sonnenrad 124 
eta gebildet Die Ausbildung der ffinften Ausffihrungs- 
45 form entspridit fan wesentlichen der der ersten Ausffih- 
rungsform mit Ausnahme des vorstehend besdiriet)e- 
nen Merkmals. Daher wu^en Teile der filnften Ausffih- 
rungsform, die denen der ersten Ausffihnmgsform ent- 
sprechen, mit entsprechenden Bezugsziffem versehen« 
50 und es wird auf dne ErlSuterung dieser Teile verzichtet 
Desweiteren entspricht die Funktionsweise der ffinften 
Ausffihrungsform der der ersten Ausffihmngsform, so 
daB auch diese Funktionsweise nicht mdu* besdirieben 
wird. 

55 Bei den Ausffilirungsformen der Fig. 1 bis 9 ist der 
mnde vorstehende Absdmitt 27a des Rahmens 27 drdi- 
^ bar mit dem oberen oder unteren Al>schnitt des Lager- 
sdiaftes 22 verbunden, und der Planetengetriebemecha- 
nismus, der durch das Ringrad 23 oder 123, das Sonnen- 
60 rad 24 oder 124, den Rotor 25 oder 125 eta gebildet 
wird, sowie die Reibeingriffseinriditung, die durch die 
bdden flatten 28 und 29, die versenkte Feder 30, die 
Mutter 31 etc. gebildet wird, sind koaxial mit dem unte- 
ren Oder oberen Absdmitt des Lagerschaftes 22 gekop- 
65 pelt Daher ist die Spiegdvorrichtung nicht nur kom- 
pakt ausgebUdet, wdl der Lagerschaft 22; der mnde 
vorstehende Abschnitt 27a, der Planeteiigetriebeme- 
dianismns etc koaxial zudnander angeordnet sind, son- 
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dern auch die Gr5Be des Spiels zum Halten des Rah- 
mens 27 wird gering gehalten, da nur ein einziger Spalt, 
der ztir Sicherung der Drehung des ninden vorstehen- 
den Abschnittes 27a am Lagersdiaf 1 22 erfordeiitch ist, 
zwischen dem Lagerschaft 22 und dem vorstehenden 
Abschnitt 27a vorgesehen ist DarQberhinaus gleiten der 
Lagerschaft 22 und der runde vorstehende Abschnitt 
27a mit einer niedrigen Geschwindigkeit, die durch den 
Planetengetriebemechanismus herabgesetzt ist, relativ 
zueinander, so daB daher die durch die Gleitbewegung 
entstehende Reibung relativ klein gehalten werden 
kann, wodurch die GrdQe des Spiels zum Halten des 
Rahmens 27 katun erhdht wird 

Obwohl wie vorsteheiid beschrieben, die vorliegende 
Erfindung bei einer SpiegeWorrichttmg fiir ein Motor- 
fahrzeug realisiert ist, bei der der Lagerschaft 22 und 
der runde vorstehende Abschnitt 27a emsttickig auf der 
Ba^ 20 und dem Rahmen 27 ausgebildet sind, kann die 
Erfindung natUrlich auch bd einer Spiegelvorrichtung 
Verwenduhjg finden, bei der der Lagerschaft und der 
runde vorstdiende Abschnitt in umgekehrter Weise ein- 
stQckig am Rahmen tmd der Basis ausgebildet sind. 

Obwohl die Erfodung femer« wie vorstehend be- 
schrieben, bei emer Sjpiegetvorricfatung fflr em Motor- 
fahrzeug realisiert ist, bei der das Ringrad 23 oder 123, 
das den Planetengetriebemechanismus biidet, Qber die 
Reibdngriffsemridittmg mit dem Lagerschaft 22 k&nrnit 
und das Sonnenrad 24 oder 124, das den Planetengetrie- 
bemechanismus btldet, mit dem Rahmen 27 k&nimt, 
kann die Erfindung auch bei einer Spiegelvorrichtung 
Verwendung finden, bei der das Ringrad und das Son- 
nenrad in umgekehrter Weise mit dem Rahmen und der 
Basis kdmmen. 

Die Fig. 10 bis 18 zdgen ein^^gj^hsteS^AiisfOhnings- 
fonn der Erfindung. Wie die Fig. 10 und 11 zeigen, ist 
eine Basis 220 mit dnem L-f Ormigen Querschnitt gem&B 
Fig. 12anderTtlrdnesFahrzeuges(nichtgezelgt)befe- 
stigt Eine Platte 221 ist an jder Basis 220 fixiert. und ein 
zyiindrisdier Lagersdiaft 222 ist an seinem imteren En- 
de an der Basis 220 vorgesehen, wobd er sidi hi Verti- 
kalrichtung mtreckt &n Ringrad IZl ^vn Son nenrad 
224 und ein Rotor 25 bilden elnei^^^^^Si^lme- 
cham^wHiffiMmfaB^^ 

Femer ist ein Rahmen 227 zur Lagerung eines Spiegels 
226 an seinem runden vorstehenden Abschnitt 227a mit 
dem Lagerscha ft.gg verbunden. 

eine Innenverzahnung 223a auf- 
wdst ist mit dem Lagerscliaft 222 derart drehbar ver* 
bunden, daB eine Drehung des Ringrades 223 durch eine 

9^B^^^ ^SSI^BiKS SS Sb l^l^^BsgS^^i» durch zwei 
^^^^^MEg^M^pe versenictelBESdli^fSiSibd dne 
igBBMBB^^mldet wird, so daB dcfa das Rmg^tul 223 
nur dann drelit, wenn eine Dreliicraft, die kleiner ist ab 
dn dngesteUter Wert, auf das Ringrad 223 dnwirkt Die 
untere Platte 228 ist durdi Bnsetzen dner Metallplatte 
in dn Material mit niedrigem Reibungskoeffident her- 
gestelltund steht drehfest mit einem ajdal abgescfanitte^ 
nen Abschnitt 222a. in Qngriff, der im Lagerschaft 222 
ausgebildet ist Die Abwgrtsbewegung der unteren Plat- 
te 228 wild durch einen Stuf enabscfanitt des I^gerschaf- 
tes 222 begrenzL Die obere Platte 229 besteht aus einem 
Material mit hohem Rdbungskoeffizienten und steht 
mh dem abgeschnittenen Abschnitt 222a des Lager- 
sdiaftes 222 axial bewegltch, jedoch drehfest hiBngriff. 




- iwr»i^,^ __i@L Ihre Fedeikraft kann durdi 

ehienMutter 231 eingestellt werden, die mit einem Ge- 
windeabscfanitt des Lagerschaftes 222 verschraubt ist 



Die Feder 230 besitzt ausgesdmiuene Afaschnitte 230^^ 
die mit VorsprOngen 229a der Platte 229 in Eingriff 
stehen(s.Fig. 12). 
Das mit der AuBenverzalmung '^^^^^^^^^W^. 
Isltlrehbar.mit dem L-ager^rw^^Qzusam- 

einer Drehung 
|bdui^£inep 
^ ^uesp'SSIw^KB ex- 
zentrisch bewegt, so daB es nacheinander einen Verzah- 
10 nungsabschnitt zwischen der AuBenverzahnung 224a 
des Sonnenrades 224 imd der Innenverzahnung 723a 
des Ringrades 223 in Umfangsrichtung bewegt Das 
Sonnenrad 224 ist desweiteren mit zwei VorsprOngen 
2246 und 2246 versehen, die sich senkrecht zur Axial- 
15 richtung, dh. in Richtung der y^Achse (s. Fig. \5\ er- ^ 
strecken. Qie VorsprOnge 2246 und 2246 stehen mit ^ 
ausgenommenen Absdmitten 232a und 232a in Eingriff, 
die in dner Axialdruckplatte 232 ausgebildet sind, und 
zwar radid bewegiich und in Umfangsrichtung zusam- 
20 men mit der Druckplatte 232 drehbar. Die Druckplatte 
232 ist zwisdien dem Sonnenrad 224 und einem Spreng- 
ring 233 angeordnet, der am Sonnenrad 224 vorgesehen 
ist, so dafi er in Radialrichtung und Umfangsrichtung 
gleiten kwn. Zwei Stifte 235, die jeweils mit einem 
15 Sprengring 234 versehen sind, sind gleitend in zwd l&ng- 
liche Durchgangsldcher 2326 gepaBt, die an SteOeh aus- 
gebildet sind, welche in Umfangsrichtung gegenOber 
~ dem ausgenommenen Abschnitt 232a (in Richtung der 
A'-Adise, wie in Fig. 15 gezeigt) um 90"* versetzt ange- 
30 ordnet sind. Jeder Stift 235 ist in Vertikahrichtung an 
eine Lagerplatte 236 voi^gesehen, (fie am Rahmen 227 
fbuertist 

Der Rotor 225 ist drehbar mit dem Lagerschaft 222 
verbunden und an seinem unteren Absdmitt einstOckig 

35 mit euiem Stimrad 2256 mit groBem Durchmesser aus- 
gebildet Das Stimrad 2256 kkmmt mit einem Stimrad 
237 mit Ideinein Durdunesser. Das Stimrad 237 mit klei- 
nem Durdmiesser ist an der rechten Seite des Rotors 
225 in den Fig. 10 und 11 angeordnet, dJL am oberen 

40 Ende des Rotors 225 in Lftngsrichtung des Rahmens 227, 
so daB es drehbar mit dem Rahmen 227 verbunden ist 
Es ist an seinem unteren Abschnitt einstOckig mit einem 
Schneckenrad 238 mit groBem Durchmesser ausgebil- 
det Das Schneckenrad 238 k^mmt mit emer Sdmedce 

45 239, die einstOckig mit einer Drehwelle 240a eines Elek- 
tromotors 240 ausgebildet ist 

Der Rahmen 227 wird durch einen &uBeren und einen 
mneren Rahnien ^7 A und 237 B gebildet; die emstOckig 
mitemander und dber unteren Abdeckung 227cverbun- 

50 den smd. Der Rahmen 227 ist drehbar am mittleren 
Abschnitt des Lagerschaftes 222 befestigt, und zwar 
Ober etae abgestufte Buchse 241. die mittels FreBpas-' 
sung in ein Innenlodi eines runden vorstehenden Ab- 
sqhnittes 227a eingesetzt ist, der am Imienrahmen 2XTB 

55 ausgebfldeit ist & ist femer am unteren Absdmitt des 
Lagersi^aftes 222 drehbar befestigt, und zwar Ober eine 
abgestufte Buchse 243, die mittels PreBpassung in em 
Innenloch eines runden vorstehenden Abschnittes 2276 
eingesetzt ist der an der unteren Abdedcung 227Caus- 

60 gebildet 1st Der Rahmen 227 wird durdi eine Feder 243,. 
die im runden vorstehenden Abschnitt 227a des Innen- 
rahmens 227S angeordnet ist, nach unten gedrOckt Ein 
oberer Endabsdmitt des Ralunens 227 ist am tOrsdtigen 
Ende teilweise abgesclmitten, wie in Fig. 13 gezdgt so 

65 daB er von der Basis 220 eine voi:gegebene Strecke 
getrennt ist, um auf diese Weise Luftgeriusdie im Be- 
trieb des Fahrzeuges zu reduzieren und Regentropfen 
auf der Sdtensdieil>e zu entfemen. Die Feder 243> ein 
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Halter 244, der mit dem Lagerschaft 222 am oberen 
Endabschnitt desselben verbunden ist, Kugeln 245 und 
eine Platte 246 bilden einen Arretleningsmechanisinus 
zur Fbderung des Rahmens 227 an der Basis 220 in 
beliebigen Positionen (elne ausgefahrene Position ist 
mit einer durchgezogenen Linie gezeigt. wfthrend eine 
VonvSirtS' oder eine RQckwartsposition gestrichelt dar- 
gestellt sind), wie in Fig. 14 gezeigt ist 

Der Halter 244 ist drehbar uiid axial beweglich mit 
dem Lagerschaft 222 verbunden. Drei Anne 244a des 
Halters 244 sind axial beweglich in ausgesdmittene Ab- 
schnitte eingepafit, die in einem oberen Ende des runden 
vorstehenden Abschntttes 227a ausgebildet sind. Die 
Kugeln 245 werden durdi die entspredienden Arme 
244a und den runden vorstehenden Abschnitt 227a gela- 
gert und kOnnen mit ausgenommenen Abschnitten 246a 
in Eingriff treten, die in der Platte 246 ausgebildet sind 
(cntsprechend den in Fig. 14 dargestellten Positionen). 
Die Platte 246 ist Ober ihren runden vorstehenden Ab- 
schnitt 246b mit einem abgeflachten Abschnitt 222b 
(width-across-flat portion) drehbar verbunden, der am 
Lagerschaft 222 ausgebildet ist, tmd wird an einer IVen- 
ntmg vom Lagerschaft 222 durch einen verstenunten 
Abschnitt 222c gehindert, der am oberen Ende des La- 
gerschaftes 222 ausgebildet ist Bin einstOckig mit dem 
runden vorstehenden Abschnitt 246b ausgebildeter und 
an dessen AuBenumfang vorgesehener Nodcen 247 er- 
fafit die Drehstelhmg des Rahmens 227 in Zusammen- 
wirkung mit einer Vielzahl von Grenzschaltem 246 (von 
denen nur einer gezeigt istX die am oberen Ende des 
unten vorstehenden Abschnittes 227a vorgesehen sind, 
um den Elektromotor 240 in Zusammenwirkung mit ei- 
ner Steuereinheit (nicht gezeigt) zu steuem, daadt der 
Rahmen 227 in einer der in F^. 14 gezeigten vorgege- 
benen Positionen stoppt Deswdteren ist eine Abdek- 
kung 249 am oberen Ende des runden vorstehenden 
Abschnittes 227a iin FaB^tz angeordnet 

Wenn bd der auf diese Weise ausgebildeten Spiegel- 
vorrichtung fOr dn Motorfahrzeug der Elektromotor 
240 mittels Femsteuerung aus einem Fahrzeugraum er- 
regt vnrd, um die Welle 240a in Drehungen zu versetzen, 
wlrd der Rotor 225 Ober die Sdmecke 239» das Schnek- 
kenrad 238. das Stirnrad 22Sb mit groBem Durdunesser 
und das Stirnrad 237 mit kleinem Durdunesser gedrdit, 
und das Sonnenrad 224 wM durch den exzentrisdien 
WeUenabscfanitt 225a des Rotors 225 exzentrisdi be- 
wegt um auf diese Weise nacheinander einen Verzah- 
nun^abschnitt zwiscfaen der AuBenverzahnung 224a 
des Sonnenrades 224 und der Innenv^zalmung 223a 
des Ringrades 223 in Umf angsrichtung zu bewegen. So- 
mit dreht stch wShrend dner Drehung des Rotors 225 
das Sonnenrad 224 relatlv zum Ringrad 223 in der der 
Drehung des Rotors 225 entgegengesetzten Richtung 
um eine Strecke^ie dem Unterschi»i in der Z&hnezahl 
zwischen der AuBenverzahnung 224a und der Innenver- 
zahnung 223a entspridit 

Somit wirken die beiden VorsprOnge 724b, die Axial- 
druckplatte 232, die bdden Stifte 235 etc zusammen, um 
die Bewegung des Sonnenrades 224 in Richtung der 
X/Y'Adxse zu absorbieren, die durch dessen exzentri- 
scfae Bewegung verursadtt wird, wie in den Fig. 15 bis 
18 gezeigt (die VerzahnungssteHe zwischen der Innen- 
verzahnung 223a und der AuBenverzahnung 224a ist m 
der Zddimmg durdi Pfdle angedeutetji Die Drdiung 
des Sonnenriades 224 wird daher als Drehimg mit kon- 
stanto* Gesdnmdigjcdt auf den Ralunen 227 Qbertra- 
gen, um auf diese Weise den Rahmen 227 rdativ zur 
Basis 220 m Drehungen zu versetzen. Daher dreht sich 



bei der TQrspiegelvorrichtung dieser AusfOhrungsform 
der Rahmen 227relativ zur Basis 220 mit einer konstan- 
ten Drehgeschwxndigkeit, die durch die Drehgeschwin- 
digkeit des Rotors 225 sowie den Unterschied in der 

9 Zdhnezahl zwischen der Innenverzahnung 223a und der 
AuBenverzahnung 224a festgel^t wird. In dem Fall, in 
dem die Axialdruckplatte 232 weggelassen wild und der 
obere Vorsprung 224b des Sonnenrades 224 mit einem 
radial verlaufenden ausgenommenen Abschnitt in Ein- 

10 griff steht. der hn Rahmen 227 ausgebildet ist (unter der 
Annahme, daB der ausgeschnittene Absdinitt 232a im 
Rahmen 227 vorgesehen istX so daB er zusammen mit 
dem Rahmen 227 radial bewegtich und drehbar ist,um 
die Drehung des Sonnenrades 224 vom Vorsprung 224b 

15 auf den ausgenommenen Abschnitt zu Qbertragen (oder 
in dem Fall, in dem der am Rahmen ausgebildete Vor- 
sprung mit dem radial l&nglichen Durchgangsloch in 
Eingriff steht, das im Sonnenrad ausgebildet ist, so daB 
er zusammen mit dem Rahmen radial beweglich und 

20 drehbar ist, um die Drehung des Sonnenrades auf den 
Rahmen zu Qbertragen, wie in Fig. 19 gezeigtX dreht 
sich der Rahmen 227 nicht mit einer konstanten Ge- 
schwindigkdt, und zwar selbst dann, wenn der Rotor 
225 sich mit einer konstanten Geschwindigkeit dreht, so 

25 daB sich die VerzahnungssteHe zwischen der Innenver- 
zahnung 223a und der AuBenverzahnung 224a mit einer 
konstanten Geschwindigkeit bewegt Dies geht daraus 
hervor. daB bd einer Anderung des Zustandes des Son- 
nenrades 224, beispielsweise aus dem in Fig. 15 gezeig- 

30 ten Zustand in den in Fig. 1 6 gezeigten Zustand, sich der 
Rahmen 227 nicht dreht da sich die Eingriffsstdle zwi- 
schen dem Vorsprung und dem ausgenommenen Ab- 
schnitt (oder dem Ittnglichen Durchgangsloch) kaum in 
Umfangsiichtung bewegt, wfihrend sidi die Verzah- 

35 nungssteUe zwisdien der Innenvenahnung 223a und 
der AuBenverzahnung 224a in Umf angsrichtung um 90" 
bewegt und daB bei einer Anderung des Zustmides des 
Sonnenrades 224 aus dem der Fig. 16 m den der Fig* 17 
sidx der Rahmen 227 um einen vorgegebenen Wlidcel 

40 dreht, da dch die. EIngriffsstelle zwtechen dem Vor- 
sppufg und dem ausgenonunienen Abschnitt (oder dem 
Iflh^dien Durchgangslodi) in Umfangsnditung um ei- 
nen vorgegebenen Winkel bewegt, wfihrend sich die 
Verzahnimgsstelle zwischen der Innenverzalmung 223a 

45 und der AuBenverzahnung 224a um 90** in Umfangs- 
richtung bewegt 

Bd <£eser sedisten AusfQhrungsfonn der Erfindung 
kann die Vorrichtung nicht nur kompakt ausgebildet 
werden, da der Planetengetriebemechanismus, der 

50 durch das Ringrad 223, das Sonnenrad 224, den Rotor 
225 etc. gebOdet wird, koaxial mit der Basis 220 und dem 
Schwenklagerabschnitt des Rahmens 227 gekoppelt ist 
sondem auch das auf den Rotor 225 oder den Rahmen 
227 Qbertrag^e Drehmoment kann ohne VergrGBe- 

55 rung des AixBendurchmessers des Rotors 225 oder des 
Elektromotors 240 erhOht werden, da die Drehge* 
schwindigkeit des Elektromotors 240 im reduzierten 
Zustand auf das Stirnrad 225b mit groBem Durdunes- 
ser, das am Rotor 225 ausgebildet ist iiber das Sdmrad 

60 237 mit kleinem Durdunesser Qbertragen wird, wdches 
am vorderen Ende des Rotors 225 in L&ngsriditung des 
Rahmens 227 vorgesdien und am Rahmen verschwenk- 
barist 

Des wdteren wird bei dieser sedisten AusfQhrungs- 
65 form die Drehgesdiwindigkdt des Elektromotors 240 
Qber die Sdm^e 239 auf das Schnedcenrad 238 mit 
jgroBem Durdunesser Qbertragen, das einstClddg mit 
dem Sthnrad 237 mit kleinem Durdunesser ausgebiklet 
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ist Auf diese Weise wird die VersatzgrODe der Schnecke 
239 Oder des Elektromotors 240 zu einer Seite hin im 
Vergleich zu der in den Fig. 19 und 20 gezeigten her- 
kdmmlich ausgebildeten Vorrichtungen verringert, so 
daB es mdglidi ist, aufgrund der Anordniing des Rotors 5 
225 Oder des Elektromotors 240 das MaB. um das der 
Rahinen 227 vorsteht, in dem Fall zu verringem, in dem 
die GrdBe des Rotors 225 oder des Elektromotors 240 
nicht verandert wird. Andererseits ist es m5glich, die 
GrdBe des Elektromotors 240 oder des Rotors 225 in to 
dem Fall zu erhdhen, in dem das MaB, um das der Rah- 
men vorsteht, nicht verandert wird 

Bei der TQrspiegelvorrichtung gemfiB dieser Ausfilh- 
rungsform besteht daher keine Gefahr, daB der Rahmen 
227 aber die Breite des Fahrzeuges in einem Zustand, in i5 
dem der Rahmen 227 rOckwgrts in seine Aufhahmestel- 
lung gedreht worden ist, teilweise vorsteht 

Des weiteren sind bei der sedisten AusfUhrungsform 
diejeiugen Elemente, die den Planetengetriebemecha- 
ntsmus und die Reibeingriffselnricfatung bilden, in etnem 20 
abgediditeteii Raum R 1 unteiigebradit» der vom Innen- 
rahmen 2Z7B und der unteren Abdeckung 227C des 
Rahmens 227 begrenzt wird Die Feder 243, der Halter 
244. die Kugeb 245, die Platte 24^ der Nodcen 247, die 
Grenzschalter 248 etc. sind in einem abgedichtet^i 25 
Raum R 2 untergebracht, der von dem runden vorste- 
henden Abschnitt 227a des Rahmens 227 tmd der Ab- 
deckung 249 begrenzt wird, so daB die vorstehend ge« 
nannten Elemente gegendber Regenwasser, Staub etc. 
geschOtzt werden kdnnen. Es ist hierdurch mdglich, die 30 
Funktionen der entsprechenden Elemente in bestftndi- 
ger Weise aufrechtzuerhaltea 

Obwohl bei der sedisten AusfOhrungsform das Stim- 
rad 237 mit klelnem Durchmesser und das Schnecken- 
rad 238 mlt groBem Durdunesser einstOddg miteinan- 35 
der ausgebildet sind und das Schneckenrad 238 mit der 
Sdmecke 239 kammt, ist die Erflndung nicht auf diese 
AusfOhrungsform begrenzt, sondem kann auch so ver- 
wirklidit werden, daB das Sdmrad 237 nut kleinem 
Durchmesser durch ein Schneckenrad mit kleinem 40 
Durchmesser, das mit der Schnecke 239 k&mmt, ersetzt 
wiixL In diesem Fall ist es erforderlich, das am Rotor 225 
vorgesehene Zahnrad nut gipBem Diu'chmesser durdi 
ein Zahnrad fSchrfigrad) zu ersetzen, das mit dem 
Sdmedcenrad kflmmen kann. 45 

Obwohl die vorliegende Erfindung, wle vorstehend 
beschrieben, bei einer Spiegelvorriditung fOr ein Mo* 
torfahxzeug reaiisiert ist, bei der der Lagerschaft 222 
einstflddg mit der Basis 20 ausgebildet ist und die run- 
den vors^enden Abscfanitte 227a tind 227Z^ einstOckig so 
.mit dem Rahmen 27 ausgebildet smd, kann die Erfln- 
dung auch bet dner Vorriditung Verwendung finden, 
bei der der Lagerschaft di^tOddg mit dem Rahmen und 
die runden vorstdienden Absdmitte einstodqg mit der 
Ba^ausgebUdetsind _| ss 

Obwohl femer bei der vorstehend besduiebenen 
sedisten AusfOhrungsform das Ringrad 223 des Plane- 
tengetriebemedianismus Ober die Reibelngriffsdnridi- 
tung mit dem Lagerschaft 222 in Eingriff steht und das 
Sonnenrad 224 des Planetengetriebemedianismus mit go 
dem Rahmen 227 in Eingriff steht, kann die vorliegende 
Erfindung auch bei einer Spiegelvorriditung Verwen- 
diuig finden, bet der das Rinjgrad und das Sonnenrad in 
umgekehrter Weise mit dem Rahmen und der Basis 
k&mmen. 65 

Erfindungsgen^ wird somit eine Spiegeivorrk:htung 
far ein FalSo^eug vorgescfalagen, die eine feste Basis, 
einen mit der Basis verbundenen Rahmen, einen vbm 
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Rahmen gelagerten Spiegel, einen entweder an der Ba- 
sis oder dem Rahmen vorgesehenen Schaftabschnitt, ei- 
nen runden vorstehenden Abschnitt, der am anderen 
Element der Basis und des Rahmens vorgesehen und 
drehbar mit dem Schaftabschnitt verbunden ist, und ei- 
nen Planetengetriebemechanismus.aufweist Der Plane- 
tengetriebemechanismus wird durch ein Ringrad mit In- 
nenverzahnung, ein Sonnenrad mit AuBenverzahnung 
die mit der Innenverzahnung kfimmt, und einen Rotor 
zum nadieinander erfolgenden exzentrischen Bewegen 
des Ringrades oder des Sonnenrades relativ zueinander 
gebildet, um auf diese Weise nacheinander eine Verzah- 
nungsstelle zwischen der Innenverzahnung und der Au- 
Benverzahnung in Umfangsrichtung zu bewegen und 
dadurch aufgrund der Drehung des Rotors das Ringrad 
und das Sonnendach relativ zueinander in Umfangsrich- 
tung zu drehen, und zwar um eine Strecke, die dem 
Unterschied in der Zfthnezahl zwischen der Innenver- 
zaJunmg und der AuBenverzahnung entspricht Entwe- 
der das Ringrad oder das Sonnendach steht entweder 
mit der Basis od^ dem Rahmen Ober eine Reibeingriffs- 
eimlchtung in Eingriff, wShrend das andere Element des 
lUngrades und des Sonnendaches mit dem anderen Ele- 
ment der Bads und des Rahmens kfimmt, so daB diese in 
Umfangsrichtung drehbar smd 

In dem Fall, m dem ein Elektromotor und ein Reduk- 
tionsgetriebemechanismus im Rahmen angeordnet sind, 
um den Rahmen durch diese bei der Faluzeugspiegel- 
vorrichtimg des vorstehend beschriebenen Typs zu dre- 
hen, wird jder Redukdonsgetriebemechanismus durch 
den vorstehend beschriebenen Planetengetriebemecha- 
nismus, ein eihstQckig am Rotor ausgebildetes Zahnrad 
mit groBem Durchmesser und ein am Vorderende des 
Rotors in L&ngsrichtimg des Rahmens angeordnetes 
i^hnrad mit kleinem Durchmesser gebildet, das dreh- 
bar am Rahmen gelagert ist, mit dem Zahnrad mit gro- 
Bem Durchmesser k&mmt und Ober eine Schnecke vom 
Motor gedreht wird. 
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